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Description 

[0001 1 La presente Invention a trait a un dispositif 
d'aide pour prothese iotale du genou, destine a assurer 
^ , he- l a s^c« 

rations oe coupe et decuilibre pour ie praiieleu pendant 
Pinterveniion. 

[0002] Llnventon a egaiemerrt pour opjei ies- prece- 
des chirurgfeaux de pose de prothese totaie du genou 

i i i )at we ce dis? > tit 
[0003] On conriE'it deja un certain nombre de disposi- 

! „ _ I I p 3^ ! 

tin" c c c < i i r i i! 

I'aider a determiner ies plans de coupe. On rappeilera, 
a ce sujet, que la pose d'une prothese necessite, outre 
cci ;o 1 r i|, „ ,- m , m ' , ";t L 

composer:; tibial de ia prothese. une coupe distale du 
femur qui appuie sur ie oempesant femoral de is prefhe- 
se, ainsi qu'une coupe posterieure du femur au niveau 
aes condyles et. ie ess echeant, d'autres coupes dont 
une coupe anterieure. 

[0004] Ainsi cies ciisposififs auxiiiaims sent dechts 
dans EP-A-0327249 et FR 2 306 901 . Le document EP 

0 979 636 decrit un dispositif pourtendre Ies ligaments 
du femur et pour determiner ia taille d'une. prothese. 
[0005] Un dispositif perfectionne est decril dans ie do- 
cument W098 v tlf comprenant une pie- 
ce anesStesre presentant une plaque tibiale sulvie d'une 
tige centra-meduiiaire destines a etre introduite dans le 
canal meduliaire femoral, cette plaque etant susceptible 
de recevoir des moyene de calage, cTepaisseurs varia- 
bles destines a prendre appui sur le plateau tibial apres 
ia coupe tibiale pour, d'une part, permettre de mesurer 
et d'equilibrer ia laxite de I'articuiation du genou en ex- 
tension, d'autre part, determiner i emplacement de la 
coupe femorale posterieure, en flexion, pour assurer un 

\i i. i = >i c ) . Ire s -ne liaire con- 

venabia dans routes Ies positions du genou ailatit de i'ex- 
tension a la flexion complete. 

[0806] Les moyens de calage, d'epaisseur variable, 
sont tela que Pep ' i<>, -c aplaqueetdelacale 
self egaie a la distance entre le plan de coupe proximal 

1 t I £ „ . I c 1 II p Ot I I 

obtention de i'equiiibre iigamentaire par distraction do 
i'articuiation entre la plaque et i'extremite distale du fe- 

[0007] 

dispositif de mise sons tension pour prothese totaie du 
genou, qui permette, d'une facon simple, de mettre ie 
^er o L p h ^ ! i r- ,ik -it 

reiles, de determiner eventueliement ia position du plan 
de coupe femoral distal et de determiner ia position du 
i e , ainsi que du pian de 
coupe feme a £ l t j u a i'urie facon trs pi 
ef pratique pour ie chirurgien 

>'v< m^epermettre, 
£ nerret d« 3 prothese femo- 

rale qui doit etre posee de facon optimale. 



[0009] Un autre objeotif encore de i'invention est de 
fournir un tel dispositif qui permette une mise en place 
optimale des guides de coupe a i'extremite distale du 
femur, tout en etant susceptible d'assurer les fonctions 

s precitees au cas ou et commencerpar 
precede 1 d'ei re distale 

[0010] sjectif global c lis ;sitif est ; e lettre 
de realiser ies coupes en fonction de ia pmtnese cholsle, 
pour assurer un equ I 1 ue tres bonne 

to qualite sur I'ensemble de ia course de flexion du genou. 
[0011] L'invention a pour objet un dispositif pour posa 
d'une prothese totaie du genou comportant : 

une piece de mise sous tension presenter:; : 

r t ate? jsusf e appui sur une 

surface de coupe tibiale, 
un coulisseau susceptible d'etre deplace sur un 
t r on cm on sensible- 
20 rnent perpendicuiaire audit plateau et presen- 

tant des m )v r > ' < i > ' 

s 

centro-medullaire et une plaque et susc jptib 
de recevoir des moyens de calage d'epaisseur 
-m -I j I - - h4 c 

' l I I <v 1 >1 t I > ( ' 

environ 90°, 

et un moyen moteur tel que, par example, un 
systems vis et ecrou, pemnettant au chirurgien 
so de deplacer le coulisseau e; de mettre le genou 

en tension iorsque le plateau est applique sur la 
coupe tibiale et i ■< I esoiidarise audit: 
coulisseau, 

i r etre monte 

« surleditmoys ' j ^ -i < , njlisseauetpre- 

s r seen pla- 
ce uiterieure sur ie femur d'un bloc cte coupe 
-ii o'assnrei- -r i e < ia coupe fe- 
io morale posterieure, 

ledlt guide pouvant, de preference, comprendre 
ou etre associe a un moyen de palpation de la 
partie anterieure du femur, pour positionner le 
guide en aiigiremenf svec cette paitie - - mi 

i i - ,'i , r > , ,T! ii i, 

ciudif coniissssu et'cu dudit guide par rappoiT arr pla- 
teau de la piece mise sous tension, et done de de- 
terminer I'espace interartieulaire dispones en 
so flexion. 

[0012] t r fd m ri r 

position du plan de coupe femorale distale par determi- 
nation de ia difference entre I'ecart en extension et Pes- 
55 pace en flexion, soft, en cas de coupe distale effectuee 
d'embiee, de detetrrtiner la position du pian de coupe 
femorale posterieure pour obtenir une egaiite sensible 
entre I'ecart en extension et i'espace en fiexion. 
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[0013] De facon avantageuse, le guide de percage 
peut existersous forme d'un jeu de piusieuns guides de 
dimensions dlfferentes permetfant au chiruiqiefi d'adap- 
er un guide correspond i nur. de fat or 

a pouvoir determiner un plan coupe pcsterieur optimal, 
et notamment n'entrainant pas de resection esse use im- 
portante. 

[0014] Le dispositive lor nvention peut encore com- 
prendre una piece d'estimation de taiile susceptible 
o moi j ji1 rno;> ieg e poor pouvoi 
estimer, grace a un moyen de repsrage, iataille du femur 
et permettre un bon choix de la piece guide de percage. 
A cot t fi j t i < 

semenf telle que textremlte temoraie pulsse ene prise 
entre : I plateau ei ladite piece, a t i ic d . pied a 
coulisse. 

[0015] Le disposiiii peut encore comprendre un sup- 
port o guide i coupe dlstaie i1 v un " i 
ceptibie de ,i - ioyen lissiere. a parti 
duquei e'etend urs brae qui s etendra paraileiement a 

xedugenoi > J i j > > I 

on erariiage, et.'ou une graduation de reperage pour re- 
ef v i i v i i J equids 

L li M t c 1 I I 

determine pat le caicul de la difference entre 'espaee en 
flexion et recar; en extension, 
[0016] Le disposltif selon I'invention peut notamment 
existet sous forme d'un ieu cornprenant. ladite piece Pe 
mise sous tension, ledit guide de percage et, eventuel- 
lement, ladite piece d'estimation de taille du femur. 
[0017] A ce jeu peut avantageusement etre adjoint la 
piece anciilaire ou un jeu de 'telles pieces, avec des 
moyens de calage pour determiner i' ecart anicLiiaire en 
extension. 

[0018] Ce dispositif d'ecart en extension est avanta- 
geusement dealt dans les demandes W098/.P.P5P6 et 
US 319709 incorporees ici par reference. 
[0019: 

medullaire eiune plaque tiblale et . susceptible derecevoir 

I > I < a v 31 I ■■ I II 

it a a to i i jcon f 

ie ccuiisseau et d'etre nxee tempoiairemeni sur ceiui-ci. 
Ces moyens peuvent par exemple comporter des enco- 
ches de positionnement et one fente permettant le pas- 
sage d'une fixation, par exemple une fixation a baTortnet- 
les rart la plaque de la piece anc e centre ie cc 
ilsseau. 

[0020] Dans une forme de realisation partteuiiere de 
3 piece de misas - s ;eiia-oi comprend 
dani a partir audit plateau, des moyens de glissiere surou 
>o ^ i i ~r ledit coulis- 

m^ ;v: I ^ -ce )l -v; r 

unevisaxialen s csptib edeiour- 

ner oar tapper; audi; moyen de glissiere et cooperartf 
avec un eTP j ^ i te I it i r -> 

iisseau pour permettre au chirurgien, en actlonnant I'ex- 
tremite de la vis >igr e ' 5 '< c sser 

le ccuiisseau et mettre le genou en tension. 



[0021] De preference, lesdits rnoyerta de glissiere pre- 
sented une glissiere interne dans laquelle est guides le 
ccuiisseau, de facon que la surface extents desdits 
ioyens de g « < s c > ( c ie c ; 

s percage etd i isseau presen- 

tant une pe xemf i t a ' ?i 

trainer ie guide rii; perpege sur :e disposhil 
[0022] p 

ce pour recevoir un bras de palpage susceptible de s'ap- 
'>0 I i . i 3 h f ,s it • v ] ■> t 1 

pour iirniter I'enfoncement dudit guide sur ie moyen de 

gutdage, pour determiner la position de percage. 

[0023] En variants, ie choix d'un guide Pa percage de 
i - ement precis 

is sur le couiisseau en tension, peut assurer cette fonction 

de reperage du percage. 

[0024] De facon avantageuse, ie couiisseau presents 
egalerrientde:; reliefs pennettan! un positionnernentpre- 
cis, par rapport au couiisseau, de la plaque de la piece 
20 ancillaireetun moyei I | ( par example du 

type a c e i I permeitaui de soiidariser Prif r< h 

i t isns is position 

dans laquelle le plateau de la tige a ete recu sur le cou- 
iisseau. 

25 [0025] De facon avantageuse, la piece d'estimation de 
teillepourpalpert'exlremite ant6rieure du f6murpeut Stre 
forme d'unepe < < i I 

sur ou dans le moyen de glissiere, ce corps cculissant 

i a ]1 t v t- I lege, de preferer 

ce articuie autour d'un axe paraiiele a I'axe de coulisse- 
ment. 

[0Q26] Le bras de palpage peui comporter, le cas 
echeant, jcc t able tant ongitudinalementque 

rappo sad b as, 
& [0027] L'invsntion a agalement pour objet des prece- 
des de pose de prothese totals de genou mettant en 
oeuvre le ctiap-osiHI selttn ririvetition. 
[0028] Dans un node de mise en oeuvre, un tel pro- 
cede peut comporter les etapes sulvantes : 

40 

apres resection de I'extremite adicoiaire proximate 
par coupe tibiale au niveau du plateau tibial, mise 
en place I piece anciilaire, eomprenani ur ;e tige 
centre- medullaire et une plague tibiale etsiiseeptible 
de recevoir une caie, dans ie canal medullaire femo- 
ral apres mise en flexion du genou, de sorie que la 

i- femoraux, 
apres remise en extension, equilibrage du genou en 

50 extension, rei que J L te < i 

rnent W098/25E26 et mesure de I'ecart en exten- 
sion, par exemple au moyen des cales decrites dans 
ledit document ; ceci determine une mesure appelee 
ecart en extension, 

ts - apres niise en fiexion dr: genou, mise en place de la 
piece ae^ ^ . t iducoL»sseau 

centre ladite plaque de piece anciilaire puis, even- 
tueiiement, estimation de la taiile du femur en utili- 
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san: ? piece d'estiiTiaiiori de ! susceptible d'etre 
momee de racon coulissante sur iadre piece cie miss 
sous, tension, ie femur en flexion etaiV; pits enlre ie 
plateau de iadite piece de mise sous tension ® Ie 
moyen ds pa 3 potencs montee sur la 

apres event i 

mise en tension ligamenteire du genou en position 

de flexion, Ie p at« ;e cie tension ve- 

l& 1 1 I 3 ' 

Ie moyen de depiscement da coulisseau etant ae- 
tionne ;usqu'a obtention de !a tension convenable, 
fi , pc i ' ;i v 1 \ i en rotation , ; 
p t - •> - ^ie r v r. v - 

pendant ie displacement cie mice sous tension pour 
un parfait equiiibrage ligamentaire, 
mise en place di guk c I ts lie esti- 

mee precedemmerrt. 

,c Tic:* , v; : I: r lie a i'aide du bras d ; i 
-ir " ^ n ^ c is I - 1 p . ' ^ 
exemple par lecture d'une graduation sur la piece 
ic 1 itei ,r \" ' c iduc" aoii-s 

siere, poureontroler la position du guide ds pereage 

, >p , .1 
Perjage des deuxtrous du guide de coupe, urtetois 
iiss ion de la balance antero-posterieure ef- 
fective. 

mise en place d'nr: guide de coupe distaie, pa;- exem- 
ple parvlssage sur la face anterieure du femur, puis 
reglage du plan dec > , - t - k j! •> \- 
distance de reglage de coupe distaie egale k la dif- 
r c i k c i ■ >i t ■ ;ai en exten- 

^ un p ii"=- vt -ic c u -it o -tale 

a aidedc broc it ii i< 

depose de la piece de mise en extension puis de la 
piece ancillaire. 

realisation de la coupe > r - i > - c j guide de 
coupe distaie puis depose du guide de coupe distaie, 
rnise t place i Ploc de coupe grace aux „ 
- i i i ii i i t 

a nation a I'a do de ce bloc de coupe des dif- 
s ^utres coupes a savoir la coupe posterieu- 
re, la coupe anterleure e it; deux chanfreii 5 asso 



[0029] Dans un autre mode de mise en oeuvre tfun 
r i I i " i n commence pe 

mettre en place ie guide de coupe distaie et regie, ma- 
nuellement, la position de lacoi-ps o t v f %•■(.'. twati'.i 
par broches ou vis de guide de coupe distaie, il pratique 
la coupe distaie 

II precede ensuite as controls de I'ecarten extension 



mode 



iement estimation 
demise en oeuvre 



puis it. en place de ia piece ancillaire comme dans 

Ie mode de mise en oeuvre precedent ; 

mise en place, sur Ie plateau de !a tige de la piece 



mise en tension ilgementaire du genou tiechi provo- 
s quart? II o *pi rpoui adap's 

\ ^: r e'! 1 ii - p„ s Llocage 

dudisposilil oe mis sous len: i aans s \; 
de tension, 

rnise en place du guide de pereage de ia taille esti- 
<o i < ced i i i sic 

de cette taille, 

rtuei i ;x c s j s i :os p 
lise sous tens > snai 

goes ou ideniigues a ceiies de i'eraps comespom 

positionnement du guide de pen c 
pace en iiexion nsproduise, de preference a I'identl- 
pce, I'ecsrt en extension r a ete impose par la > n 
pe distaie initiaie femorale, 
20 - pereage des deuxtrous destines a fixer Ie guide de 
coupe 

depose du guide de pereage, du dispositlf de mise 

i 5 > . i iu 

mise en position du bloc de coupe dans las irous 
25 realises a I'aide du guide de pereage puis realisation 
desd-ffe- tescou? s conform6ment & I'etape fina- 
le du precede precedent, 

GO C] i t ', a ir 

30 ventionapp t rede la description suivan- 

i o i imitatf et se referant au 
dessin annexe dans lequel : 

la figure 1 represente une vue en perspective de la 

les figures 2, 3 et 4 representent des vues en eieva- 

, t 3 ds ;e dis f >si1it 
ia figure 6 represente une vue en perspective d'une 
ri}-^^ ^ en - kecentic ne 
40 3 j| - t II [ ' I i - 

voir une cale. 

les figures 6 a 9 representent des vues en ele . i 
3. f f id igt 

afigm'e id represente une vue en perspective d'un 
. r j £ 

? ' r i ) mami 

elevation, cie profit et de dessus ds cette piece de 
guide de pereage, 

a figure 1 4 represente une vue en perspective d une 

50 piece d'estimaiion de taille, 

les figures 15, 16, 17 et 18 representent des vues 
en elevation, de profil et de dessus de cette piece, 
ia figure :y represente une vue en perspective d'un 
-P i j . e distaie, 

55 les figures 20 a 23 representent des vues en eleva- 
tion, de profil et de dessus de cette piece, 
les figures 24 a 3.? j : ■.- ; 

tiques en perspective de dlfferentsstades d'une ope- 
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ration de pose de prothese de genou i^etra^t en 
oeuvre le dispositif selon [invention, 

&3' i - - i es vues des diffe- 

rent:-; stades d'une telle pose de prothese dan;; un 
autre mod© de nose en oeuvre de invention. 

[0031] e disposit i l cornporn dis 

positif de mlse en extension du genou 1. Ceiui-ci com- 
prend a pa-tir d'un plateau 2, un double montant 3 per- 
per4k.uk u plateau et cs6s< i i© ferns inli 
rieure 4 dans la nrs&me direction, dont les faces torment 
I'ryo < i ^ i; it c • i i.. 

[0032] Let -i e i i , ,iJ J 4 - " v it or 

3 £ 3 1 1. ' r , : i( J : ) 5 J 'S 3 ') * ,'(. ' h 

plateau 2, ce moyen de fixation a baionnette etant ac- 
tionne, par rirrtermediaire d'une tige traversal* le coulis- 
seau, un levier 7 permettant de tourner le moyen de fixa- 
tion a baionnette 6. Asa face supensure. s cculisseau 
5 se poursuit d'un seul tenant par une tige filetee 8 qui 

u t-. k i p. i ii ' ' j ; < 

rt" ai r t i , i i r 

I en r 1 i - - i f - / 

I 1 1 J ( c II I 

me allonges vers le haut avec des striures pour former 

l i ( d l i f I l < J l 

re du coulisseau 5, du cote regardant vers la base 2, 
presente un ergot transversal 1 1 qui emerge hors du 

[0033] On coinprend done qu'en tournant la molletle- 
ecrou 10, dans un sens ou dans un autre, on fait mcnter 

t J ; i.t >d ■ ! i! < ! ( * 

et par consequent le coulisseau 5 guide dans le moyen 
de glissiere interne forms ; m loo trnor am 5 II en results 
que si una pi i f > i j j . k ic 1 

I'ergot 11, cette piece st vra n*r»: jvm-wiIs du coulis- 
seau. 

[0034] Ledis - tine a coopener 

avec une piece artciliaire selon les demandes 
VVG93<25526 et US 319709 et on se reffcrera a ce sujet 
aux figures 5 a 9. 

[0035] Cette piece comports une embase ou plaque 
21 qui presente sur "une de ses faces, of vers on boro 
arrterieur d on point de voe anatomique pour le femur, 
i is i c i r V }t s 

blement ^pjp d e i e i i 

un plan frontal, comme le montre a figure 6. presents 

par rapport a la normale a I'embase une inclinaison cor- 

I v = j 1 

[QQ36] Ci.tr > c v i it 

la recherche a i - ' ee-' extension, 

^euvre even- 
tuelle de moyen; i action en extens or 
[0037] On voit que, en alignement dans un plan sagittal 

> u > i r r 5l ? i s " i 

sente un passe ' Dresentant un trou central 



ae ponrooivant de pan 1 et d . par des; encoches ji; 
msirsiement oppesees et oesonees a permettre le pas- 
sage de Is 'etc - J e est reaiisee 
par le fond, dispose du cote inferieur de I'embase, d'un 

s larnage circulaire 24, de sorts que Ton comprend que 
lorsque ia tet e Ii te, pai le cote 

r, <- < t - 3 - — i t - 

rondellei2siiueesur a - rete de baion- 

nette 6 pei ' I 

io . ( jntjrer p r e;; it . .au. et done de 

iapiecel ca La tet de baionnette 

ji vtremite de I'e 

c i i pa. comme 

p <c s - i emero bloqoer i'en 

tc base 21 contra ie coulisseau ianolo que I'ergot 11 pe- 
netre dans une encoche correspondante 25 de I'embase 

_ ^ -I- 0 I ^ e^e. d- \ 

parties. 

[0038] .e < , i - , ii ir ' i , bloqueesurle 
so coulisseau, on peut venir mettre en place un gabarlt ou 
> i - , j in < 

10 a 13. 

03 °j a i i i i r t or U 

avec deux jambes 31 et une base 32, cette base 32 pre- 
25 sentant un passage centra! de forme rectangulaire 33 
proiongeant i'espace vide enlre les deux jambes 31 et 
'i-m H , o' ^ 

[0040] oe gaoaor do oerpags pout airisi eire monte 
ooulissani surle montant 3 servant de moyen de glissiere 
externe pour les deux jambes 31 et le trou 33, un posi- 
tionnement precis etant en outre assure par I'introduction 

11 < I i 1c < c r u 
du cote regardant vers la base 2. 

v i ^ . s cntes 38 per- 

mettant ia raise en place d'un bras palpeur 39, vu par 
exemple sur les figures 28 et 39, qui permet de determi- 
ner precisernent la position du gabarit 30 par rapport au 
bord anterieur du femur. 

[0042] ConitTie on le voit sur la figure 12. notamment, 
40 la surface superieure du gabarit de percage 30 est incli- 
ne© aeton rtn plan qui se dirige vera a tige 22 iorsque le 
gabarit de percage 30 est mis en place d'une fagon telle 
que un rebord 35 du ga \ r s'appl 

quer contre le bord de I'embase 21 qui porte "encoche 
^5 25 lorsque ceile-c eat i J; ce sur le couiis- 

ll ( f s J 

iiser o plan de coupe femoral anteneur. 
[0043] Un moyen de serrage a vis 35 permet o'lmmo- 
biliser le guide de ^ t - au montant 3, 

so I'extrenitp i rep re 6 venants'appli- 

quer contre ce montant. 

[0044] Deux Sous 37, traversant les jambes 31 , ser- 
ve nt de go de 1 ^aqe pour forer 
dansi'extre i j xation d'un guide 
55 de coupe usuel. 

[0045] Les i ses 31 se depla- 

centau regard d'une graduation EFportse par ia glissiere 
3 pour fcrrF I en flexic 
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10 



surcette graduation. 

[0046] Le dispositif demise sous tension i pent encore 
recevoiruricj p t J « i n °l 

est decrile a i'oooasion des figures 1 4 a 1 8. 
[0047] Cs dispositif presents un corps carre 41 muni s 

' i gllssement 

precis sur les s s )1 3. Du cote 

oriente vers I'embase 2, ce corps presents un bras 43 
quipresente, de preference, une articulation 44, lapartie 
la plus iongue de ce bras ~ c . < re un glis- »0 
siere 45 dans laquelle peut couhsser ie support 48, d'une 
pointe de paipage 47 et Pan comprend doncque i'on peut 
decette faqon, venr ais-f ■ \. a p igs 47 a 

I'ernpiacemern dsns eq Lie ie femur presents son en- 
combrement anterieur maximal. is 
[0048j Grace a ce bras pa 3fMi , i ,t i, 
serribie ie p si os i 1 ie 1 e so 

' v 'i i r if i i 

un pied a coulisse iorsque le plateau 2 vient s'apptiquer 
centre lapartie posterieure de I'extremi'e du femur, aiors so 
que e paipeur47 v s'appliquer t a pa'tie ante- 
rieure ae cott ns snferc 

^'J 1 ,- < ■ 1 j i il \-~ c "ii 

{ £ I 'J 

I ' . i i» l-i le monta it 25 

3, notamment figure 5, du core presentant Ie levier 7, 
[0049] Le dispositif seion I'invention peut encore avan- 
tageusement comporter un support de guide de coupe 
distale 50 que I'on retrouvs sur les figures 19 a 23. Le 
support compbrte un corps 51 muni d'un passage carre '•*> 
52 et presentant un relief 53 destine a cooperer avec la 
partie echancree 13 cJu montanl 3. de facon que lecou- 
iissement du corps 50 sur le montant 3 se fasse avec 
une grande precision. Du cote de ce relief 53 et done du 

c U i aire 54 sur legue on pear venir anfiisr un guide de 
coupe ji,1 que l \ r posirioriner comecte- 
ment du cote anierieur de Pextremite femorale a la dis- 
tance souhaitable du montant 3. et done du plan de re- 
ference de+erni > i , i i m i 
de la piece auxiliaire 20. 

[0050] A cette fin, le bras 54 presente un crsntage 55 
jer i ots jriU ' .5 i > 5 atic-n di. guide de cou- 
pe distale sur le bras 54, iedlt bras presentant une gra- 
duation (nor v ape t au - 
face proxirnaie de in plaque 21 pour positionner le guide 
ore coupe distale a la distance egale a ia difference autre 
I'espace en flexion et I'ecart en extension. 
[00S1 ] Un precede mettant en oeuvre le dispositif est 
maintenant decrit a I'occas 2 a 32. so 
[0052] L as gestes da ce precede son! les suivants : 

! . (figure 24) mise en place de la piece ancillalre 20 
iaiige 22 penetrant dans le canal mednllaire ei I'em- 
bsse etant ^ ^ oat - ss 

I exiremite infe jeure d jyles utioraux ; 
Cette operation s'affectue le genou flechi. 
2. (figure 25) apres remise du genou en extension, 



on precede a la mise sous tension des ligaments en 
ecartant ie plateau de coupe tibials de I'extremite 
remcrale. a i'aicie d'un dispositif distiacteur 60 tel 
c i ;nnu;-3, £ jr jbtenirun 

ecart d'ex'c- i 

lequelless v - i 

positionnes, eel ecart en extension grant aiors iu pat 

le chirurgien de la facon connue; 

3. (figure 26" apr« i genou en flexion, 

i> is, ^ >. r >. - i 

26. centre is face irifeueure da i'embase 21 par le 
moyen de fixation a balonnette et Ton tourne ie bou 

i t ' 1 )i i i 
contact pe iextremnte posterieure Pes eendyies fe- 

On peut aiors mettre en place sur ie montant 3 ie - 
dispositif destination Pe ia:iie &C ei lire sur ia era- 

^ - a ' t- (£ P. 5 UV £ £ f'e t -P £ 

< c ani< d un pod a 

coulisse ; 

it, j( -.rroye is 

de montage et ds reperage qui ferment une variants 
de eeux representees sur ia figure 14. 
4 acre;; depose de la piece 40 ei comme on le voii 
sur la figure 27, on met ie genou en tension igamen- 
taire en toumam ie levier 7, la base 2 prenani appui 
sur le plateau de coupe tibials Ce falsant ie femur 
peut tourner iibremerrt autour de ia iige 22 situee 
danssor e i - = er ire a position ade- 

quate jusqu'a obtention du degre de tension des li - 
gameres souiaaiea i le chsmi'gien . 

ii ? is loque dsns cei 

position, on met en place sur le montant 3, le gabarit 
de peroage 30, muni du bras paipeur 39 pour con- 
i * I taille areero-pt'S'ens>ur£ i extremits du 

ijarcageparun au1 re yabaril de dimension differenta 
pour optimlser ia diinension et I'espace en flexion Iu 
sur !a graduation EF ; 

Iorsque le g ' 1 a.< • e -i - - ;1 . Ian : la bonne po- 
sition, on r passe:' deux f ^m . V percege ^ 
ses deuxtrous 37, on fore les trous, dans I'extremite 

I e J I , i t S £ I 

la mise en place du guide de coupe. 

i la lectu a de 

! i f i < r > sr c x 

trenate infeneure du aaOaat 30 eui' i'ecueiie tixee 
sur le montant 3 ; 

< tv >\ ' k <' avoir note cetespace, on depose 
e gabarit de psreage et on met en place sur | e mon- 
tant 3 le support de guide de coupe distale 50 sur le 
bras duquel on entile ie guide de coupe distale 61, 
Ce guide de coupe distale 61 est place sur ce bras 
a une distanc e .-A - -, la lifference entre I'espace 
en tiexion qiji avait eta iu sur ia graduation EF et 
I'eeare ^ x r idans 

Le gabarit etant maintenu dans cette position ie long 
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du bras 54. le chin, jrgiea fixe ie gabarit par des b ro- 
te mo rale. 

i <e Jel'en- 

■ , ; - vi j 1 c ,p r ii 
de de coupe 50, puis a I'extraction de la piece ancil- 
laire 20 ; 

3. (t:gure 31) on peut alors proceder a la realisation 
de la coup< u,L3 dans la 

II < 3 > A 

61 qui guide I'outil de coupe 62 ; 

9. apres depose du guide de coupe distale 61, on 

de coupe et a I'immobiliser centre ia coupe aistale 
di" i ir i 

peut alors proceder avec esoui s&3 auxdifie e :ies 

3! 1 > 5 I 1' - 1 { I Ii 

le guide de coupe etar" 

par rapport aux reperes determines par les perea- 
ges, pour-- iL , !i < ii i , „ , 

terieur femoral. II precede egalement aux eveniuel- 
les coupes anterieures et aux coupes en biseau de 



re: 



e fern 



en tension de la piece de mise sous tension 1 ; 
/.ensurfe mise en place du guide cie pemage 11, 
( onflrmatior ds-'j c ie d'un bras 

palpeur presents par cette piece comrne ie montre 
a ::gc:e 39 , apies confirmation de la tallie iemonaie 
et eventuelle'ment rempiacement du gabar it de per- 
qe. e pa i autre i ie tai ait ente, rech of 
d'une position 

dans laquelle i'espace en flexion sur la graduation 
EF est egal a I'ecart en extension, puis percage des 
trous de fixation du guide du bloc de coupe par des 
, >. ^ , t , i . ' i . 

an de-por de I'ensembie des pieces yui oat die I ixees : 
9 ii pen;; = ' i ulllisan; ies peroageo ji viermsnt 
d'etre realises, mettre en place ie bloc de coupe com- 
i i i' - i - i „ i \ -> 
\ - coupe d d posleriei exi 

mite femoraie. 



?s Revendieaiioris 



[0053] Le chirurgien peut alors, acres depose des 
blocs de coupe, poursuivre ia procedure et poser les pie- 
ces de la prothese complete de genou. 
[0054] Le dispcsilil selors "invention peui egalernenf 
etre utilise dans une variante de precede dans lequel, 
comma Pfc j c g i 

initiaiemenl a ia coupe distale, comrne decrit sur les fi- 
gures 33 a 41 . Ce precede peut com porter les gestes 
suivants : 

1 . sur le femur en flexion dans lequel II a introduit la 
tige de la piece ancillaire 20 puis fixe la piece 1 , dans 
une position dans laquelle sa base prend appui sur 
ie plateau de coupe doiaie, ie chlr arqlea pose ie sup- 

g i 3 r ^ i , " - hi 
xi - , ) t t t < I i 

de coupe distale qu'll fixe sur le bord anterieur du 
femur par des broches {figure 33) ; 
2 apr i s 8t r jes A r- pc 20 " r >C realise la 
coupe distale (figure 34) ; 

as avoir ramis jenou en ex s i i 
le montre la figure 35, il controls par dps moyens 
usuels 60 I'ecart en extension entre les deux plans 
tibial et femoral ainsi realises ; 
4. acres remise du genou en flexion, il met en place 
ia piece ancillaire salon a figure 36 

i < ^ r < t 

la piece de mise sous tension I et, avec ia piece 40, 
I mt i !u 'emu 

a la fapon d an pied a coulisse : 

epose d - 5 ;, comrne on ie volt 
sur La figure 38, il precede a la mise en tension liga- 
e qui prove dutemut ar 



1. Disposi if \ tak du genou 

comportant : 

une piece de mise sous tension (1 ) presentant : 

! i p endre ap- 

pui sur une surface de coupe tibiale, 

i c d et e depla- 
ce sur un moyen de giissiere (3) dans une 
direction sensiblament perpendicuiaire 
audit plaieau ■?.) et presemarif des mcyeris 
(3. 11; de soiidarisstion ternporaire a une 
piece ancillaire 20 compreriani une tipje 
oenfro-rnedullaire i i , ei - 
tible de recevoir des moyens de oaiage 
d'epaisseur variable, prealapiemeat rnlse 
i place a i'exir < i du i iorscue ie 
genou est en flexion a environ 000 et per- 
mettant d'obfei jo ecai « jnsion ar 
ticulaire. 

■ et un moyen moteur (S, i 0) permsttant ao 
chirurgien de deplacer ie couiisseau i'5) et 
de mettre ie genou en tension iorsque le 
plateau est applique sur la coupe tibiale et 
la piece ano;i!a!re 20 solidansee audi; 0l 
lisseau, 

ii - de perpage {30) susceptipie d'erre 
a ,t ae giissiere ' el pre- 

sentant 

- des bous de peroage < , perme;tani ia 
mise en place ulierieure sur ie femur d'un 
t -<- , ss j res lescou- 
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pes femoralei 

tedit guide (30) pouvant comprendre ou 
etre associe a un moyen de palpation de la 
partie anterieure du femur pour positionner 
le guide " ate partie an- 



lisssaii (5), et „re i 5 permettant !e gul- 

dage ciLicJ it guide da percage (30) el d'aaires pieces 
du dispositif, tedit coulisseau presentant une partie 
permettanl d'entraTner ie guide du percage sur is 
dispositif. 



- et des rr iu i > < i 

riant ia position dudit coulisseau (5) ei<ou 
dudit guide (30) par rapport au plateau (2) 
ie ia piece mi i et d 

de determiner I'espace iterartic b 
ponibie en flexion, 

' t I - J !' d- let- ' II 

ner la position du plan de coupe feme; rale distale 
par detcrmirat , c i ,\\ i i r 
en extension et I espaee en flexion, soli, en eas 
de coupe distaie effectuee d'emblee, de deter- 
miner la position ciu pie nde coupe femoraiepos- 
terieure pour obtenir une egsliie sensible entre 
i i-ccir t i , < >i I < i 

Dispositif t n 1 caracterise en 

ce qu'i corners id .if pis :c ; " * ; ; le 

(40) -suste ' ^loyen de 

glissiere (3) pour pouvcires * a - a un moyen 

J ^ I ]K I 3 h v. , . " - "< "< t ' ^ 

choix de la piece guide de percage (30). 



3. Dispositif seinr: ia reveeaicaaon 2 c 
ceque . "is talk cue e\ 

l > i edu plateau 

et ladite piece (40), a la facon d'un pled a coulisse. 

4. spc .ii j - idicai ;a ?s 
raeteriseen c; qu eompn suppei guid 

1--L \ 1 1 I 

ceptible de coulisser sur le moyen de glissiere (3). 
a partir duquel s'etend un bras (54) qui s'etendra 

ft 1 e - i c =■/ o' jvec des '0 

moyens pour recevoir et fixer en un emplacement 
precis ie ^ !i le stale, iedit emplacement 

precis etant susceptible d'§tre determine par ie cal- 
cul de ia difference entre I'espace en fisxion et "ecart 
en extension. <s 

5. Dispositif seion I'une des revendlcations 1 a 4 ca- 
racterise en ce que la piece de mise sous tension 

;omprc- c £ k ifeau (2) 

des moyens de glissiere (3) sur ou dans lesquels est so 
susceptible h \ lit - - m I , > ; u (5). ce cou- 
lisseau (5,i c: , >a~un ensemble vis (8) 
c ii C rc d s c 



;elon rune des revendicaiiens 1 a 6 ca- 
racterise en ce que ie guide de percage (30) est 



;r le c. 



u el n 



> s = el ei. ii 
femorale pour iiniiter i'erifoncement dudit guide sur 

e moyen de guiciage, pour epiinaser ia position Oe 
percage. 

» if se i 5 is 1 a 7 cha- 

racterise en ceque le couiissesu >,)&) presente des 
re efs 11 pen edanfui positionnement precis, par 
rappon au eouiisseau. de la plaque i? 1 ! de ia piece 
" I . 1 i >'i v > " v x ide s ei pc 



(21) par rapport au couliss 



"(5) 



j o c^'acer st? en 
ce que iesdits moyens de giissifere (3) presentent 
une gli>> ei rume ne oars iaqueile est gr de a ie coa- 



n i \ i 1 c u ou 

racterise en ce que ia piece d'estimation de taille 
(40) pour paiper i extiemite anterieure du femui esi 
forrnee d'une Biece avc c jr . ir, 4 t ; I i 
de coulisser sur ou dans le moyen de glissiere (3), 
ce corps coulissant presentant un bras transversal 
143; de [ - p adicuie auixuir j axe ;44i f ' 
f j J ' . ii,':i 



" it i r ii] 
i j element ■ 1) havii 

- a plate (2) capable of bearing on a tibial 
cuding surface, 

a slide (5) capable of being displaced on 
a sliding means (3) in a direction substan- 
t< / - d i - i it j 

ing means (o 1 o -j 
it to an ancillary element 20 which compris- 
es a certtroemduiiary roe arid a plate and 
i U s a - of i-ecoMng eciiusiii'ienf 
means c* vhich have 

prevk ;lybe pes onedatt >nd fr 
fe vhen fUe knee is poiux 
90" of flexion, and allowing an articular 
spacing In extension to be obtained, 

- and a motor means (8, 10) allowing the 
su'geur *c ' j 5) and place 

brought tc e^ ut and the an- 

cillary element 20 scent i lias 
a Or illing guide (30! capable of being mount ■ 
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ed on said sliding means (3) and having 

- drilled holes (37) which allow the subse- 
quent positioi I t a cutting 
< >5i nbly 'I i nor ferrn 
ral cuts to be carried out, 

- it being possible forsaid guide (30Ho com- 
prise or be associated with means for pal- 
pating ihe anterior pah of the femur in order 
to position the guide in alignment with the 
anterior part, 

and reference means (EF) determining the po- 
sition of said slide (5) and/or of said guide (30) 

t - l a u - Jttl c 

(1) and therefore determine the inlerarticuiar 

M 5 I / 

said device thus making it possible either to de- 
termine the position of the distal femoral cutting 
plane by determining the deference Between the 
spacing in extension and the space inflexion or, 
in the case where a distal cut is carried cut 
Xtf-.-.g^p.v,;^' to o^erm: ifi tip -^coition or the 
posterior femoral cutting plane in order to make 

substantially equal. 

2. Device according to claim 1 . characterised in that 
t iprises a size estim ] eiernei 0} which is. 
capable c ) i i - 

so that the size of the femur can be estimated using 
a reference means and the correc 
anient (30) can be chosen. 



6, Device according to claim 5, characterised in that 

ra n which the 

slide <5) is guided and an outside surface permitting 
guiding of said drilling guide (30) and of other ele- 
s merits of the device, said slide having a portion Bl- 
owing the ig licie 1 be oi he de 

7. Device according to any one of claims 1 to 6, char- 
acterised in that i s i i - a ai jed 

'0 to receive a paipat »\ mis apable of being 

brought to bear on the anterior surface ot the femoral 

i 1 r . 1 i l t \ \f\ 
guide on the guide means, in order to optimise the 
drilling position. 

8. , <i ] 1 c o of claims 1 to 7, char- 
acterised in that the slide (15) has relieved areas 
(11) permitting precise positioning, relative to the 

Ut f ' I \u'i , 1 " d 

20 and a rapid fixing means (6) which allows said plate 
(21) to be- eornieded temporarily to the slide (5; 

9, Device according to any one of claims 1 to S, char- 
acterised in that j i 

in one piece with a body (41) capabie of sliding on 
or in the sliding means (3), the sliding body having 
a transverse palpating ami (43 1 . i 
about an axis (44) parallel to the sliding axis. 



Paientanspriiche 



3. Device according to claim 2, characterised in that 
the u, of tha \ ' i2) is such > the femora 

can be grasped between said plate and said element 
(40), in the manner of a calliper. 

4. e i ■> -r ^ i ^ I- s 1 to 3, char- 
acterised in thai 

suC'porUWiwhoh ^ , - dnc 

on the sliding means (3), from which there extends 
3i am: 1 which will extend patallei to the axis; of 
the knee in flexion, with means tor receiving the distal 

i r , o,a -^_*ic i eu 
precise local or bei lg . is 
by calculating the difference between the space in 
flexion and the spacing in extension. 

5. Device according to any one ot claims i to 4. char- 
acterised in that the tensioning element (1) com- 
prises rare c - e (2), s idmg means 
v, 1 ot i t w - i 

the slide (5) being displaceable by a screw (8) and 
nut (10) assembly in order to allow the surgeon to 
make the slide slide and place the knee under ten- 
sion. 



1 . Vorrichtung zur Anordnung einer Kntetotaiprothese 
35 rriii: 

einarh Teiizum u titer SpannungSetzen (1 ), wei- 
ches autweist: 

40 - sine Platte [2), welche sich auf eine Tibi- 

sischnlttfiache auflegen kann, 

- einen Schlitten (5), der auf einer Rutsch- 
vorrichtung (3) in eine prakfisch senkrecht 
7i ear - , "i r d.--. i r bewegt 

45 « ] unci d /cruel sen (6 : 1 1) 

i i i i ' 

<■ ii , " i 

aufwelst, das eine zeittromeduiiare Stange 
und eine Femoraiplatte aufwelst, und das 

so Vorrichtungen zur variabien Dickeeinstei- 

lung aufnehmen kann, das zuvor am Ende 
des Oberschenkfiittnochers anc 
warden 1st. wenn sich das Knie in einer Bie- 
gur g v 1 und das 

55 , p u ei der Geieni 

streckung zu erhalten, 

- undeir : A i ;8, 10), m 
che dem Chirurgen ermcglicht. den Schlit- 
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ten (5) zu bewegen und das Knie unter 
Spannung zu setzen, wenn die Piatte auf 
dsn t* aufgeiegi und das Chirui- 

giezubehorteii (20) mit dern Schlitten ein- 
stuckig ausgebildet ist, s 

- sine Bohrieitsonde (30), weiche auf der 

i k ugebracnt werbi 

kann und aufweist: 

Be oct 7), we i achtragllche 
Ariordnung eines Sohnitiblocks auf den: <f> 
Gberschenkelknoch emibolicl 
u > ' i gk f ~- 

~ ' i c < 1 

'Ode eS ie 0) sine Palpatio » i 
richtungfGrden vorderen Bereich desOber- * 5 

o I v * j t 

verbunden seln kann. um die Sonde in Aus- 
richtung mil diesem vorderen Bereich zu 
posltlonieren, 

- und Peiivorrichtungen (EF), weiche die so 
Position des Schiittens (5) und/oder der 
Sonde (30) in Bezug zu der Piatte (2) des 

7c s :: im u: ter Sparms ng £ stzer 1 i se 
stint men , ; ;i n bei ji S " ' i 
J' \ h eke 

wobei die Vorrichtung somit ermoglicht, entweder 
ii- os ei enbernlen iemoi 
durch Bestimmung der Differenz zwischen dem Ab- 
siand bci ')oi ! S | £ i ;t i nd dem Raum bei 30 
der Biegung zu bestimmen oderim Falle des sofort 
1 i , i . i " i . ? <■ ■( 
- 1 i , i - ~ i ^ c "7 bestimmen, 
um eine praktische Gleichheit zwischen dem stnek- 

sabsta iem Biegu urn jrhalten. 35 

v'c r " ,■ m- i = ■ <"\r ; m r 1 , dadurch gekenn- 

zeichnet tesssie< dBenabso 

(40) aufweist, welches auf der Rutschvorrfchtung (3) 

1 if 1 I SI - 

zen zu konnen und eine gute Wahl des Bohrsonden- 
teils (30) zu errnogiichen. 

jft 3 i i i dadurch gekenn 
zeichnet, class die Abmessung der Platte (2) derart 
gest.a.itet ist. a'ass I - i o 1 znnseiien i 
Platte und das besagte T el! (40} nach Art eines 
, - i r - ,. : - w 

50 

■■ i - ^ o y > t A 15 J 3 

dadurch gekennzeichnet, dass sie einen Trager 
fur die Leltsonde des Fernschnittes (50) aufweist, 
weicher einen Korper (51) aufweist, bet auf der 
Rutschvomck m> t dvondema s 5.5 

sich ein Arm (54) erstreckt, der sich parallel zu der 
Achse des gebogenen Kbes erstreckt, mitVorrich- 
tungen, um die Leltsonde des Fernschnittes aufzu- 



nehrnen , l an einer aestimmten Sieiie ikeren, 
wobe citese besitmn "de Stslle durch die Berechnurg 
der Diffeienz zwischen dern Raum be: der Biegung 
und dem Abstsnc - 1 j bestimmt war- 

den kann. 

5. vorrichtung gemSB einem der Ansprilche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeiehnet das s 

S . "'i, i v ii 

veis . 5 \'o er be;; ten Piatte (2) aus er- 
strecken, und auf oderin denen derSchlitten (5) giei- 
ien kann, wobei dieser Schlinen (5) durch erne 
Schrauben (8)-M utter (i 0)-Anordnungbeweglfcb is;, 
um dem Chirurgen zu ermogiichem den Schlitten 
gieiten zu lassen und das Knie unter Spannung zu 
setzen. 

6. Vorrichlung gemaB Anspruch 5, dadurch gekenii- 
zeichnet, dass die Rutschvorrichiungen (3) eine in- 
nere Rutsche aufvveisen, in weicher der Schlitten (5) 

che, wek « Fui 

1 q , - " t 'tit 

jiiedervorric eirnc icl o fer Schlitten 
, i J i 'I die Bchrieil 

7. ,'orncni jemaB einem der AnsprOche 1 bis 6, 
dadurch gekennzelchnet, dass die Bcbrierisonde 

i h i ;iner Abt; ; an i ai zi 

nehmen, dersich auf die Vorderflache des Femoral- 
= l kann, : ite der Leit- 

sonde an der Fuhrungsvorrichiuag zu begreazen, 
um die Bohrposition zu optimieren. 

8. d j i s r i ie 1 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet, dass der Schlitten (15) 
ErhShungen (1 1 ) aufweist, weiche eine genaue Po- 
siticnierung der Platte uti; des Chirurgiezubehor- 
teiis :20; gegfeiiiibei'dem Schlitten or:r-:ogiichen, und 
eine ddri: iohtunc / schne!!en Befestigung (6), wei- 

I i - i i r it i , i i rjehendmit 
dem Schlitten (5) einstuckig auszubilden. 

9. orrichtiing gem.Sii , A crte 3 
dadurch gekennzeichnet, dass das Tell zur Grd- 

l ^o Ai c < i U< I 

Endes des Cderscdenke ■ noc.1 ens wen einem Teil 
t ist, der auf Oder in 
der Rutschvorrichtung (3) gleitsn kann, wobei dieser 
Gleitkorper einen 5 tasiarm (43) auf- 

weist, der um eine Achse (44) herurn gelenkig an- 
/, n^ ^ i 
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FIG.2 
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FIG.9 
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